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Obecné informace

Informace o navodu k montazi a uvedeni do pro-
vozu

Tento navod k montazi a uvedeni do provozu umoZriuje
ucinnou manipulaci s regulacnimi prvky typu Compact
XMO « XS0 a souvisejicim regulatorem VAV. V nasledu-
jicim dokumentu se oznaduiji také jako regulacni prvek
nebo regulator Compact.

Navod musi byt ulozen v blizkosti jednotky, aby byl kdy-
koli dostupny.

Personal provadéjici praci na zafizeni si pfed zaha-
jenim prace musi pozorné precist tento navod.
Zakladnim pfedpokladem bezpecéné prace je dodrzo-
vani bezpeénostnich poznamek a v8ech pokynl v tomto
navodu.

Daéle se na oblast aplikace zafizeni vztahuji mistni zdra-
votni a bezpecénostni pfedpisy a obecné bezpecénostni
predpisy.

llustrace v tomto navodu jsou pouze informativni a
nemuseji odpovidat skute¢né podobé jednotky.

DalSi platna dokumentace

Kromé tohoto navodu je nutné dodrzet nasledujici doku-
menty:

= Navod k montaZi a obsluze regulatoru VAV

= Produktové listy

= Pfipadnou projektovou dokumentaci zapojeni od
projektanta systému

Technicka sluzba TROX

V zajmu co nejrychlejSiho zpracovani vasi zadosti si
prosim pfipravte tyto informace:

= Nazev vyrobku

= Objednaci ¢islo TROX
= Datum dodani

= Struény popis zavady

www.troxtechnik.com
+49 2845 202-400

Online

Telefon

Obecné informace

Bezpecnostni poznamky

Symboly se v tomto navodu pouzivaji k upozornéni uzi-
vatele na mozna rizika. Signalni slova vyjadfuji miru
rizika.

Dodrzujte vSechny bezpecénostni pokyny a pracujte pec-
livé, abyste zabranili nehodam, zranénim a $kodam na
majetku.

A NEBEZPECIH!

Bezprostredni nebezpedi, které, pokud neni odvra-
ceno, zpusobi usmrceni nebo vaznému zranéni
osob.

A VAROVANI!

Potencialni nebezpedi, které, pokud neni odvraceno,
muze zpUsobit usmrceni nebo vazné zranéni osob.

A UPOZORNENI!

Potencialni nebezpedi, které, neni-li odvraceno,
muze zplsobit usmrceni nebo vazné zranéni osob.

! OZNAMENI!

Potencialni nebezpeci, které, neni-li odvraceno,
muze zpUsobit usmrceni nebo vazné zranéni osob.

QP ZIVOTNi PROSTREDI!

Riziko znedisténi zivotniho prostredi.

Rady a doporuceni

Uzitecné rady a doporuceni a informace pro efektivni
a bezporuchovy provoz.
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Obecné informace TROZ “tecunik

Bezpecnostni poznamky jako soucast navodu

Bezpecnostni poznamky se mohou tykat jednotlivych
pokynu. V tomto pfipadé jsou bezpeénostni poznamky
soucasti pokynu, a tedy usnadniuji jejich pInéni. UZiji se
vySe uvedena signalni slova.

Priklad:

1. » Utdhnéte Sroub.

2. )

& UPOZORNENI!

Nebezpedi priskripnuti prstu pfi zavirani
vika.

Pozor pfi zavirani vika.

3. » Utahnéte Sroub.

Konkrétni bezpe¢nostni poznamky

K upozornéni na konkrétni rizika se v bezpe€nostnich
poznamkach pouzivaiji tyto symboly:

Vystrazna znacka Druh nebezpecdi
A Varovani pred nebez-
pe¢nym elektrickym
napétim.
A Varovani pred nebez-

pecnym mistem.
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BezpecCnost

1 Bezpeénost

1.1 Podminka pouziti

Elektronicky regulaéni prvek typu Compact XMO0 « XS0
se pouziva v kombinaci s regulatorem VAV typu TVE od
spole¢nosti TROX pro regulaci variabilniho pratoku
vzduchu ve vétracich a klimatizaCnich systémech.

Regulaéni prvek je uréen pro pouZiti uvnitf budov.

Oblast pouziti privadéného vzduchu

Podminky pouziti Regulaéni
prvek

Obvykly stav vétracich a klimatizac- = XMO

nich systému umoznuje pouzit pfiva-

dény vzduch bez dalSich opatfeni v

oblasti ochrany pfed prachem.

Oblast pouziti odvadéného vzduchu

Podminky pouziti Regulacni
prvek

Odvadény vzduch s nizkym obsahem = XMO0

prachu nebo viadken (napf. kance- = XSO

lafsky) bez dalSich opatfeni, pokud jde

o ochranu pfed prachem.

Pro suchy odvadény vzduch s vy§§im = XS0

obsahem prachu nebo vilaken bez dal-

Sich opatfeni, pokud jde o ochranu

pfed prachem.

Pro odvadény vzduch s vysokym = XS0

mnozstvim prachu, viaken nebo lepka-

vych slozek nebo pro odvadény

vzduch s agresivnimi médii bez dal-

Sich opatfeni, pokud jde o ochranu

pfed prachem.

Ve specifickych aplikacich nebo v = XS0

kombinaci se znecisténym vzduchem
(napf. prach) s vihkosti.

Regulatory VAV nepouzivejte v zafizenich na odvod
vzduchu z komer&nich kuchyni, pokud nedoslo k co nej-
vétSimu vycisténi vzduchu pomoci velmi t¢innych odlu-
¢ovacl aerosol(; viz VDI 2052.

T ROZ®TECHNIK

Nespravné pouziti

/\\ VAROVANI!
Nebezpeci zranéni nebo riziko Skod na majetku v
dasledku nespravného pouziti!

Nevhodné pouziti regulacniho prvku mize vést k
nebezpecnym situacim.

Regulaéni prvek/zafizeni nikdy nepouzivejte:

v prostfedi zabezpe&eném proti vybuchu

— v letadlech

— venku bez dostate¢né ochrany proti povétr-
nostnim vlivim

— pro oblasti pouziti, které nejsou popsany v tomto

navodu

Upravovat jednotku nebo pouzivat nahradni dily
neschvalené spoleénosti TROX neni dovoleno.

1.2 Bezpecnostni znacky

V pracovnim prostoru se obvykle nachazeji nasledujici
symboly a znacky. Vztahuji se ke konkrétnimu umisténi,
v némz se nachazeji.

& VAROVANI!

Nebezpedéi v disledku neéitelného oznaceni!
Postupem ¢asu mohou nalepky a znacky vyblednout
nebo prestat byt jinak Citelné, takze nelze identifi-
kovat nebezpedi a nelze dodrzovat nezbytné pokyny
k obsluze. Poté hrozi riziko zranéni.

— Dbejte na to, aby byly vSechny informace k bez-
pecénosti a obsluze i vystrahy jasné Citelné.

— |hned vymérite necitelné znacky nebo nalepky.

Elektrické napéti

Praci v prostorach oznacenych jako prostory s elek-
trickym napétim sméji provadét pouze kvalifikovani
elektrikafi.

Neopravnéné osoby nesméji vstupovat do prostor, ote-
virat rozvadéce ani pracovat na soucastech, které jsou
pod elektrickym napétim a které jsou proto oznaceny
timto symbolem.
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1.3 Zbytkova rizika

Regulator VAV je vysledkem nejnovéjsiho vyvoje a je
navrzen v souladu s platnymi bezpe&nostnimi poza-
davky. Nelze vsak vyloucit zbytkova rizika a je nutné jim
vénovat pozornost. Tento oddil popisuje zbytkova rizika,
ktera byla identifikovana v posouzeni rizik.

VZdy dodrzujte bezpeénostni pozndmky v tomto
navodu, abyste omezili zdravotni rizika a zabranili
vzniku nebezpelnych situaci.

1.3.1 Nebezpedi urazu elektrickym pro-
udem

Elektricky proud

A NEBEZPECI!

Nebezpeci smrti v disledku zasahu elektrickym
proudem!

Nebezpeci zasazeni elektrickym proudem! Nedoty-
kejte se zadnych soucasti pod napétim! Poskozena
izolace nebo poskozené soucasti predstavuji
smrtelné nebezpedi.

— Prace na elektrickém systému sméji provadét
pouze zkusSeni kvalifikovani elektromontéfri.
— Pokud dojde k poSkozeni izolace, okamZité
vypnéte napajeci napéti a dejte izolaci oprauvit.
— Pred zahajenim prace na elektrickych systémech
a zarizenich vypnéte napajeci napéti a zajistéte
je proti nahodnému zapnuti. Dodrzujte nasledu-
jici bezpe€nostni pravidla:
— Vypnéte elektrické napajeni.
— Zajistéte ho proti nahodnému zapnuti.
— Dbejte na to, aby nebylo pfitomno Zadné
napéti.
— Pfipojte ji k uzemnéni; vyzkratujte pfipojeni.
— Nikdy nepfemostujte ani nedeaktivujte Zadné
jistiCe. PFi vyméné jistiCe dbejte na dodrzeni
spravného dimenzovani.
— Dbejte na to, aby Zivé &asti nepfisly do styku s
vihkosti. Vlhkost miize zpUsobit zkrat.

1.4 Odpovédnost viastnika systému
Vlastnik systému

Vlastnik systému je fyzicka nebo pravnicka osoba, ktera
za komerc¢nim &i podnikatelskym ucelem vlastni nebo
spravuje VZT jednotku ¢&i prvek nebo umoznuje tfetim
stranam jeji pouzivani a provoz, ale nadale nese pravni
odpovédnost za bezpecénost uzivatell, personalu nebo
tfetich stran, kdyz je vyrobek pouzivan.

BezpecCnost

Povinnosti vlastnika systému

Tato jednotka je uréena pro komercni pouziti. Na vlast-
nika systému se proto vztahuji pravni zavazky vyplyva-
jici z pfedpisu pro oblast bezpeénosti a ochrany zdravi
pfi praci.

Kromé bezpecnostnich pozndmek v tomto navodu je
rovnéz nutné dodrzet platné pfedpisy pro oblast bez-
pecnosti, prevence nehod a ochrany zivotniho prostiedi.

Zejména:

= Viastnik systému musi znat platné pravni predpisy v
oblasti bezpecnosti a zdravi pfi praci a provadét
posouzeni rizik s cilem urcit dalSi nebezpeci, ktera
mohou existovat nebo vyplyvaji z konkrétnich pra-
covnich podminek na misté montaze. Vlastnik
systému musi vytvofit provozni pokyny pro jednotku,
které odrazeji vysledky tohoto posouzeni rizik.

= Viastnik systému musi zajistit, po celou dobu pro-
vozu jednotky, Ze tyto provozni pokyny vyhovuiji
platnym normam a smérnicim; v pfipadé odchylky
musi vlastnik systému pokyny upravit.

= Viastnik systému musi zabezpecit jednotku, aby
zabranil pfistupu neopravnénych osob.

= Viastnik systému musi jasné definovat a regulovat
povinnosti v oblasti obsluhy, udrzby, isténi, feSeni
problému a likvidace.

= Viastnik systému musi dbat na to, aby si vSechny
osoby, které manipuluji s jednotkou nebo ji pouZi-
vaji, pozorné prostudovaly tento navod.

= Vlastnik systému musi poskytnout zaméstnancim
pozadované osobni ochranné pomucky.

= Vlastnik systému musi dodrZzovat mistni pfedpisy v
oblasti pozarni ochrany.

Hygienické pozadavky

Vlastnik systému musi dodrzovat mistni pfedpisy a har-
monizované normy v oblasti hygienickych pozadavka.
Patfi sem mimo jiné dodrZovani pfislusnych intervali
pro udrzbu a zkousky.

1.5 Personal
Kvalifikace

Prace popsané v tomto navodu museji provadét osoby
s kvalifikaci, $kolenim, znalostmi a zkuSenostmi popsa-
nymi nize:

Kvalifikovany elektrikar

ZkusSeni kvalifikovani elektromontéfi jsou osoby, které
maji dostate&né odborné nebo technické Skoleni, zna-
losti a vlastni praxi, aby mohly pracovat na elektrickych
systémech, rozumély moznym nebezpeim v souvislosti
s provadénou praci, rozpoznavaly vSechna souvisejici
rizika a vyhybaly se jim.
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Bezpecnost

Technik v oboru vzduchotechniky

Technici v oboru vzduchotechniky jsou osoby, které maji
dostate€ny odborny nebo technicky vycvik v oboru, v
némz plsobi, aby mohly vykonavat pfidélené povinnosti
na vyhrazené urovni odpovédnosti a v souladu s pfi-
slusnymi smérnicemi, bezpe&nostnimi pfedpisy a
pokyny. Technici v oboru vzduchotechniky jsou osoby s
podrobnymi znalostmi a dovednostmi souvisejicimi se
vzduchotechnickymi systémy; rovnéz odpovidaji za
odborné dokonceni pfisludné prace.

Technici v oboru vzduchotechniky jsou osoby, které maji
dostate¢nou odbornou nebo technickou kvalifikaci, zna-
losti nebo zkuSenosti, jeZ jim umoziuji provadét prace
na vzduchotechnickych systémech, porozumét moznym
rizikim souvisejicim s pfislusnou €innosti, rozpoznat
souvisejici rizika a vyhnout se jim.

1.6 Osobni ochranné pomucky

Osobni ochranné pomlcky jsou prostfedky, které chrani
uZivatele pfed zdravotnimi a bezpe&nostnimi riziky pfi
praci.

Osobni ochranné pomucky se museji pouzivat pro
rizné typy prace. Vyzadované ochranné pomucky jsou
uvedeny v tomto navodu spolu s popisem kazdého typu
prace.

Popis osobnich ochrannych pomicek

Bezpecnostni obuv

Bezpecnostni obuv chrani nohy pred rozdrcenim, pada-
jicimi ¢astmi a brani uklouznuti na kluzké podlaze.

Ochranné rukavice

Ochranné rukavice chrani ruce pfed tfenim, odérem,
propichnutim, hlubokymi feznymi ranami a pfimym
stykem s horkymi povrchy.

Primyslova bezpecnostni prilba

Pramyslové bezpecénostni pfilby chrani hlavu pred
padajicimi pfedméty, zavéSenymi naklady a ucinky
narazu hlavy o nepohyblivé pfedméty.

T ROZ®TECHNIK

1.7 Obecna bezpecnostni opatreni

! OZNAMEN:I!

Riziko hmotnych Skod vlivem velkych rozdilii
teplot

Pri skladovani elektronickych soucasti na nevyta-
péném misté se muze tvorit kondenzace a nevratné
poskodit elektronické soucasti.

— Pfed zahajenim uvadéni do provozu zkontroluijte,
ze se vSechna zafizeni zahrala na teplotu okoli.
Zafizeni dosahne teploty okoli teprve pfiblizné
po 2 hodinach.

Cizorodé latky a kapaliny

! OZNAMENI!

Riziko hmotnych skod vlivem cizorodych latek a
kapalin!

Cizorodé latky a kapaliny, které vniknou do jednotky,
mohou poskodit elektronické soucasti.

— K Cisténi nepouzivejte zadné kapaliny.
— Odstrante pfipadné cizorodé latky.

— Pokud ze zafizeni vychazi zapach nebo koufr,
nechte zafizeni zkontrolovat vyrobcem.

— Pokud do modulu vnikne kapalina, po¢kejte pred
uvedenim do provozu, dokud modul zcela nevy-
schne.

1.8 Opravy a nahradni dily

Zarizeni smi opravovat pouze kvalifikovany personal a
pfi opravach se museji pouzivat pouze originalni
nahradni dily. To plati pro prace na elektrickych zafize-
nich. Proto si vadna zafizeni dejte z bezpecnostnich
ddvodu opravit technickym servisem spole¢nosti TROX,
& ,Technicka sluzba TROX“ na strané 3.
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2 Doprava, skladovani a
baleni

Ostré hrany a plechové soucéasti

/1\ UPOZORNENI!
Nebezpeci zranéni o ostré hrany a kovové ple-
chové soucasti.

— Pfi manipulaci se zafizenim vZdy noste ochranné
rukavice.

Poskozeni regulatoru VAV

! OZNAMEN:i!

Riziko poskozeni regulatoru VAV!

— S jednotkou zachazejte opatrné.

— Regulator VAV nikdy nezvedejte za regulacni
prvky, list klapky ani €idlo rozdilu tlaku.

— Jednotku zvedejte pouze tak, ze zvednete cely
plast.

2.1 Kontrola pfi dodani

Okamzité po pfijeti zkontrolujte, zda jsou dodané
polozky uplIné a zda nedo$lo k jejich poSkozeni b&éhem
prepravy. V pfipadé jakéhokoli poskozeni nebo neuplné
dodavky kontaktujte neprodlené dopravni spole€nost a
svého dodavatele.

Vyrobek se zpravidla dodava namontovany na regula-
toru VAV.

PFi dodani zkontrolujte nasledujici ¢asti:
= Regulaéni prvek Compact XMO « XS0
— Namontovany na regulatoru VAV a zajistény
proti otaceni
— Nastavovaci nalepka na regulatoru VAV &
,Nastavovaci nalepka“ na strané 31
— Pryzovy uzavér krytu svorek neschazi

2.2 Doprava na pracovisti

= Je-li to mozné, prepravte regulator VAV na misto
montaze v pfepravnim kontejneru.

= QOchranny obal odstrante az tésné pfed montazi.

Doprava, skladovani a baleni

2.3 Pouzdro loziska
Pokud je nutné vyrobek uskladnit:

= VlIhkost a nedostatek vétrani mohou vést k oxidaci,
a to i u pozinkovanych soucasti. Aby nedochazelo k
oxidaci, odstrarite plastové obaly.

= Chrante vyrobek pfed prachem a znecisténim.

= Vyrobek skladujte na suchém misté mimo pfimé slu-
necni zareni.

= Vyrobek neskladujte pfi teplotach nizSich nez
-10 °C nebo vyssich nez +50 °C.

= Po skladovani a pfed montazi nejprve nechte jed-

notku nejméné 2 hodiny aklimatizovat na teploty
montaze.

2.4 Obal

Obalovy material zlikvidujte nalezitym zplsobem.

Regulaéni prvek Compact XMO « XSO0 pro regulator VAV typu TVE 9
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3 Konstrukce a popis funkce
3.1 Prehled vyrobku

AD0D00069230

TRO/ TECHMIK  AP9000060230

TS -

Obr. 1: Regulator Compact pripevnény k terminalni jednotce

1 Regulator VAV typu TVE 6 Regulaéni prvek — vybér moznosti / hodnot nasta-
2 Regulator Compact XM0/XS0 veni

3  Svorkovnice 7 LED/regulaéni prvek — vybér polozky nabidky,
4  Tladitko uvolnéni 7 ,Provoz a stav regulaéniho prvku® na strané 25
5 Displej 8 Servisni konektor

9 Kryt svorek s kabelovym prichodem (¢ast dodavky)

j Blizsi informace k provozu regulacniho prvku

& Kapitola 7 ,,Provoz a stav regula¢niho prvku® na strané 25

3.2 Poloha listu klapky
Regulator VAV typu TVE

Poloha listu klapky odpovida znaéce na tlacitku uvol-
néni, a je tedy rozpoznatelna zvenku.

Obr. 2: Ukazatel polohy listu klapky

1 Tlagitko uvolnéni s oznadeni pro signalizaci polohy
2 List klapky

10 Regula¢ni prvek Compact XMO « XS0 pro regulator VAV typu TVE
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3.3 Popis fungovani
Zakladni funkce

Elektronicky regulaéni prvek slouZi k regulaci variabil-
niho a konstantniho pratoku vzduchu pro regulator VAV
typu TVE od spole¢nosti TROX. Jeho funkéni jednotky
obsahuji dynamicky (XMO) nebo staticky (XSO0) dife-
rencni pfevodnik tlaku, elektroniku regulétoru a servo-
pohon.

Uzavieny regulacni obvod

Regulac¢ni prvek pracuje v uzaviené smycce, tj. méfeni
— porovnani — regulace.

S— // Qv

mE:
@ ®
Obr. 3: Princip funkce

1 PFevodnik rozdilu tlaku

2 Servopohon

3 Regulator pratoku vzduchu

4 Pozadovana hodnota pfes Modbus nebo analogovy
signal

5 Hfidel s efektivnim tlakovym kanalem

Urceni skute¢ného pratoku vzduchu probiha méfenim

rozdilu tlaku (uCinného tlaku) pfimo na listu klapky.

Ucinny tlak je pfedavan pres osu klapky do diferenéniho

prevodniku tlaku (1) integrovaného v regulaénim prvku

a zde se prevadi na napétovy signal.

Skute¢na hodnota pritoku vzduchu se tedy ziskava z
interni regulaéni smy¢&ky i externiho pouZiti, nap¥.
ustfedniho systému Fizeni budov nebo sekvenéniho
obvodu master-slave, k dispozici bud jako analogovy
napétovy signal 0-10 V DC / 2-10 V DC, nebo jako
digitalni informace ze sbérnice Modbus.

PFi b&éZném provozu je integrovany servopohon (2) fizen
permanentnim vyhodnocovanim regulaéni odchylky
(pozadovana-skute¢na hodnota) v regulatoru pratoku
vzduchu (3), ktery nastavuje list klapky regulatoru VAV
pfes upevnéni osy, a tim reguluje pratok vzduchu na
pozadovanou hodnotu.

V dusledku tovarniho nastaveni maximalni pocate¢ni
hodnota 10 V DC vzdy odpovida jmenovitému pritoku
vzduchu (gynom) Uvedenému na nastavovaci nalepce na
regulatoru VAV. Tovarni nastaveni hodnoty qymin @ Qvmax
také najdete na nastavovaci nalepce nebo v objed-
nacim kli¢i. Hodnoty qymin @ Qymax 12z€ nastavit indivi-
dualné na displeji.

Konstrukce a popis funkce

Regulace pozadované hodnoty nezavisle na tlaku v
potrubi

qvmin qunax
1000 ﬂ T T ﬂ
800 I ] ! ! ] !
— Aqv A. \"
glooo | AL =4
o 400 -t N
<
200 — 1 ! J
20% 40% 60% 80% 100%
qvnenn.

Obr. 4: Regulacni charakteristiky nezavislé na tlaku

Regulator detekuje a koriguje zmény tlaku v potrubi, ke
kterym muze dochazet napfiklad v dusledku zmén pru-
toku od ostatnich jednotek. Regulator Compact tedy
pracuje nezavisle na tlaku v potrubi a kolisani tlaku
nema zadné trvalé zmény na pratok vzduchu.

Aby se zabranilo nestabilité regulace pritoku vzduchu,
udrzuje regulator mrtvé pasmo (hysterezi), v ramci kte-
rého se list klapky nepohybuje. Toto mrtvé pasmo a
tolerance méfeni vedou k odchylce pratoku vzduchu
Aq, v souladu s produktovymi listy regulatori VAV.
Pokud nejsou splnény podminky uvedené v produkto-
vych listech (napf. minimalni rozdil tlaku, natokové pod-
minky), regulator pfestane spravné fungovat nebo Ize
oCekavat vice vyraznych systémovych odchylek.

Diagnostické volby

= Stav regulaéniho prvku &
Seni“ na strané 28

= Funkéni zkouska & 8.4 ,Funkcni zkouska*“
na strané 32

= Nastaveni regula¢niho prvku, & 8.5 ,Nastaveni
regulacniho prvku® na strané 32 .

= ReSeni problémt & 9 ,Reseni problémi*
na strané 38

~Stavova a chybova hla-

Regulaéni prvek Compact XMO « XSO0 pro regulator VAV typu TVE 1"
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3.4 Provozni rezimy

Provozni rezim regula¢niho prvku (analogovy 0(2)-10 V
nebo Modbus) je nastaven vyrobcem a uveden v objed-
nacim kli¢i. Provozni rezim Ize zménit pfimo na regu-
lacnim prvku nebo na Modbus registru 122.

Signaly pozadované a skute€né hodnoty

PoZadovana a skute¢na hodnota se pfenasi pfes komu-
nikaéni rozhrani Modbus nebo pomoci analogového
napétového signalu.

Provozni Signal Objed- Konfigu-
rezim . naci kli¢ race
TVand teéna ALY
hodnota hodnota (reZim)
Analo- Analogovy 0-10V  V nebo F CAOQ
govy
Analo- Analogovy 2-10V V nebo F CA2
govy
Modbus = Seznam Registr6 M CB2
0 nebo 7
nebo
Analo-
govy
2-10 Vv DC

V = variabilni provoz
F = provoz s konstantni hodnotou

Specialni konfigurace fungovani rozhrani Modbus
registru (registr 122) umoznuje konfiguraci kombinace
ovladani pfes Modbus a analogového ovladani. Timto
zpUsobem Ize pfi mistnim Fizeni pomoci analogového
signalu ze systému Fizeni budov vy$Si Urovné (Ustfedni
systém Fizeni budov) pfenaset pres rozhrani Modbus
dalSi provozni hodnoty, napf . snimat hodnotu skute¢-
ného pritoku vzduchu nebo polohu klapky, ¢i dokonce
spoustét centralni nucenou regulaci & ,,Podrobné infor-
mace o registru 122 (poZadovana/skutecna hodnota
komunikacniho rozhrani — rezim rozhrani)“

na strané 36 .

T ROZ®TECHNIK

3.4.1 Provoz s pozadovanou hodnotou
konstantniho pratoku vzduchu

Provoz s pevnou pozadovanou hodnotou

h m) | 1

3.4141

Obr. 5: Konstantni regulace

1 Regulator Compact

2 Pozadovana hodnota pratoku vzduchu nastavena
vyrobcem (Qymin)

3 Skute¢na hodnota pratoku vzduchu jako analogovy
napétovy signal nebo digitalné pfes Modbus, napf.
do ustfedniho systému fizeni budov nebo podfize-
ného regulatoru

V nejjednodussim pfipadé pracuje regulacni prvek s
pozadovanou hodnotou konstantniho pratoku vzduchu.
Konstantni poZadovana hodnota (Quconst = Qvmin) J€ ji2
nastavena ve vychozim tovarnim nastaveni. Uprava
tovarné nastavenych konstantnich hodnot, ¢ 8.5
»,Nastaveni requlacniho prvku® na strané 32 .

aRidici signal na svorce Y se v tomto pfipadé nesmi
sepnout.

3.41.2 Provoz se dvéma pevnymi pozadovanymi

hodnotami (pfepinani min./max.)

h m) | 1

Obr. 6: Prepinani min./max.

1 Regulator Compact

2 Tovarné nastavené pozadované hodnoty pritoku
vzduchu (qvmin a qvmax)

3 Beznapétovy spinaci kontakt pro pfepinani mezi
Qvmin @ Qvmax

4 Skutec¢na hodnota priitoku vzduchu jako analogovy
napétovy signal nebo digitalné pfes Modbus, napf.
do ustfedniho systému Fizeni budov

12 Regulaéni prvek Compact XMO « XS0 pro regulator VAV typu TVE
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Tovarné nastavené konstantni hodnoty (Qumin @ Qumax) 12€
stfidavé aktivovat beznapétovym spinacim kontaktem,
napf. prepinani den/noc, & na strané 20 .

Uprava tovarné nastavenych konstantnich hodnot: &
8.5 ,Nastaveni regulaéniho prvku® na strané 32

3.4.2 Provoz s pozadovanou hodnotou
variabilniho prutoku vzduchu

Obr. 7: Regulace proménného pratoku

1 Regulator Compact

2 Tovarné nastaveny provozni rozsah prutoku
YZdUChU (qvmin_qvmax)

3 Ridici signdl jako analogovy napétovy signal nebo
digitalné pfes Modbus jako vychozi nastaveni poZa-
dované hodnoty, napf. prostorového regulatoru
teploty, podstanice pfimého digitalniho fizeni a pod-
obné.

4  Skutec¢na hodnota pratoku vzduchu jako analogovy
napétovy signal nebo digitalné pfes Modbus, napf.
do ustfedniho systému Fizeni budov

Pro pouziti pozadovanych hodnot variabilniho pratoku
vzduchu se musi provést specifikace elektrického fidi-
ciho signalu pomoci regulatoru vy$si urovné (napf. pro-
storového regulatoru teploty, regulatoru kvality vzduchu,
ustfedniho systému Fizeni budov atd.). Jestlize se
zmeéni vstupni signal, regulator upravi prutok vzduchu
na novou pozadovanou hodnotu. Variabilni pratok
vzduchu se omezuje podle minimalni a maximalni hod-
noty pratoku vzduchu, & Kapitola 3.5 ,Vlastnosti*

na strané 15 . Uprava tovarné nastavenych konstant-
nich hodnot, & 8.5 ,Nastaveni regulacniho prvku“

na strané 32

3.4.3 Nucena regulace

Konstantni nebo variabilni regulaci Ize deaktivovat
pomoci nucené regulace, napf. pokud je oteviené Celni
Soupatko, okenni spinaé zastavi vétrani v mistnosti uza-
vienim listu klapky.

Dalsi priklady pouziti:

= Obvody pro intenzivni vétrani (zesileni / qymax)

= QOtevreni listu klapky

Regulaéni prvek Compact XMO « XSO0 pro regulator VAV typu TVE

13



Konstrukce a popis funkce TROZ “recunix

3.4.4 Kontrola prichodu privadéného a odvadéného vzduchu

hnnn§>_““

Obr. 8: Kontrola pruchodu pfivadéného a odvadéného vzduchu

1 Regulator pfivadéného vzduchu (master), regulator 4  Prostorovy regulator teploty (fidici signal pro regu-

Compact lator pfivadéného vzduchu)

2 Regulator odvadéného vzduchu (slave), regulator 5 Skute¢na hodnota pratoku vzduchu pro regulator
Compact pfivadéného vzduchu

3 Provozni rozsah pratoku vzduchu (qymin @ Qumax) 6  Skutecna hodnota pratoku vzduchu pro regulator

odvadéného vzduchu

V jednotlivych mistnostech a uzavienych kancelafskych prostorech, kde je nutné udrzovat rovnovahu mezi priitokem
prfivadéného a odvadéného vzduchu. V opaéném pfipadé mlze vznikat nepfijemné piskani a maze byt obtizné otvi-
rani dvefi. Z tohoto divodu by mél byt v systému VAV zaclenén rovnéz regulator odvadéného vzduchu s proménnou
regulaci.

V tomto pfikladu se fidici signal z prostorového regulatoru teploty spina do regulatoru pfivadéného vzduchu. Signal
skutecné hodnoty z regulatoru pfivadéného vzduchu se poté pfipojuje do regulatoru odvadéného vzduchu (podfize-
ného regulatoru) jako signal pozadované hodnoty. Skuteény priitok vzduchu z regulatoru pfivadéného vzduchu
(master) se tedy pouziva jako referen¢ni hodnota pro regulator odvadéného vzduchu (slave). Pfipojeni Ize provést
jako analogovy signal nebo digitalné pfes Modbus. V dlsledku toho je priitok odvadéného vzduchu vzdy fizeny pru-
tokem pfivadéného vzduchu.

Nastaveni pro podfizeny regulator v nejjednodussim pfipadé (stejné regulatory VAV a rozméry):
" Qumin = 0 m*h

quaX = anOm
= Qunom j€ Uveden na nastavovaci nalepce.

PFi pouziti riznych typl regulatort VAV nebo rozmérd pro naslednou regulaci se musi dodrzet specialni nastavovaci
pokyny pro qymin @ Qvmax POdFizeného regulatoru kvili rfiznym jmenovitym pritokdm.

Nebo Ize Fidici signal z prostorového regulatoru teploty také pfipojit paralelné do regulatoru pfivadéného a odvadé-
ného vzduchu. Musi se dodrzet omezeni plynouci z technickych dat vystupl regulatoru (proud) a vstupu regulatoru
(vstupni odpory).

14 Regulaéni prvek Compact XMO « XS0 pro regulator VAV typu TVE



TROZ®TECHNIK

3.5 Vlastnosti

Signal pozadované hodnoty

Qvnenn (100%)

qy

Y -

Obr. 9: Charakteristika signalu poZzadované hodnoty

1 Charakteristika rozsahu napéti signalu 0-10 V DC
2 Charakteristika rozsahu napéti signalu 2-10 V DC
g, Prutok vzduchu

Y Vstup pozadované hodnoty

Pozadovana hodnota pritoku vzduchu se musi specifi-
kovat nasledujicim zplsobem, podle provozniho
rezimu:
= P¥i analogovém ovladani: Na svorce Y, napétovy
signal 0-10 V DC nebo 2-10 V DC,
0 (2) V= Qumins 10V= Qvmax
= P¥i digitdlnim ovladani: PoZadovana hodnota se
specifikuje v Modbus registru 0 jako procentualni
hodnota. [0 — 100%)],
0%= Qvmins 100 % = Qvmax

Vztah mezi pozadovanou hodnotou pratoku vzduchu a
souvisejicim napétovym signalem Ize vypocitat z nasle-
dujiciho vzorce. Musi se vzit v ivahu nastaveni pro
Qumin @ Qvmax-

0-10 vV DC

Qusoll =ﬁ x (qvmax_ qvmin) + Qvmin
2-10 VDC

Y-2
quoll=(1oT2V)x (q vmax qvmin)+qvmin

Konstrukce a popis funkce

Priklady vypoctu
& 9.3.2 ,Priklady vypoctia“ na strané 39

Signal skute¢né hodnoty

Qunenn { 1 000/0)

qy

/ Qumin Gerat
,,,,,, /
’ 7.
# /

i0vDC
U -

0 2

Obr. 10: Charakteristika signalu skute¢né hodnoty

1 Charakteristika rozsahu napéti signalu 0-10V DC
2 Charakteristika rozsahu napéti signalu 2-10 V DC
q, Pratok vzduchu

U Signal skute¢né hodnoty

Skute¢nou hodnotu pratoku vzduchu Ize zjistit jako
napétovy signal na svorce (U). Rozsah méfeni je
tovarné nastaveny podle velikosti regulatoru VAV, takze
jmenovity pratok pfisluSného zafizeni (qynom) vZdy odpo-
vida signalu skute¢né hodnoty 10 V DC. P¥i digitalnim a
hybridnim ovladani Ize skute¢nou hodnotu v Modbus
registru 6 nacist jako procentualni hodnotu qy,om-

Aktualni skuteénou hodnotu priitoku vzduchu Ize vypo-
Citat z naméfeného napéti na vystupu (U) pomoci
nasledujiciho vzorce.

0-10VDC

)
Quist =10—V X Qvnenn

2-10VvDC

Uu-2
Quist =(10V——2V)x Qvnenn

Regulaéni prvek Compact XMO « XSO0 pro regulator VAV typu TVE 15
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Aktivace nucené regulace ZAVRENO pres charakteristiku

Charakteristika 0-10 V Charakteristika 2—0 V
Signél pozado- AQvmin = 0 Qvmin > 0 Signél pozado- Qvmin = 0 Qvmin > 0
vané hodnoty Y vané hodnoty Y
<0,3V Klapka Provoz <0,8V Klapka Provoz
ZAVRENA ZAVRENA
>0,3V Provoz Provoz >0,8V Provoz Provoz

16 Regulaéni prvek Compact XMO « XS0 pro regulator VAV typu TVE
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4 Montaz

Personal:

= Technik v oboru vzduchotechniky
Ochranné pomucky:

= QOchranné rukavice

= Bezpednostni obuv

=  Pramyslova bezpeénostni pfilba

Popsané prace na regulatoru VAV smi provadét pouze
specializovany personal.

Na elektrickém systému smi pracovat pouze vyskoleni
kvalifikovani elektrikafi.

/1\ UPOZORNENI!
Nebezpecdi zranéni o ostré hrany a kovové ple-
chové soucasti.

— Pfi manipulaci se zafizenim vZdy noste ochranné
rukavice.

Regulaéni prvek se dodava namontovany na regulatoru
VAV, proto se prace omezuje na elektroinstalaci & 5
~Elektroinstalace” na strané 18 a nastaveni regulac-
niho prvku & 8.5 ,Nastaveni regulacniho prvku“

na strané 32 .

PFi montazi regulatoru VAV dbejte zejména na nasledu-
jici body:
= Natokova Cast

— U regulatoru TVE neni vyZadovana zvlastni

natokova délka.
= Smér proudéni vzduchu

— U regulatort TVE s regulaénim prvkem XS0 je
jasné uveden smér proudéni vzduchu (Sipka
proudéni vzduchu).

— U regulatort TVE s regula¢nim prvkem XMO je
uveden preferovany smér proudéni vzduchu
(protihlukovy); je mozna alternativni montaz.

= Pfipevnéni/zavéSeni
= PFistupnost pro servisni prace

Informace o tom Ize nalézt v navodu pro montaz a uve-
deni do provozu regulatoru VAV.

Instala¢ni poloha

Je mozna libovolna instala¢ni poloha regulatoru VAV
pro XMO (pfevodnik s dynamickym principem méfeni) i
XSO0 (pfevodnik se statickym principem méfeni). Regu-
lator Ize namontovat tak, aby poloha regulaéniho prvku
byla nahofe, dole nebo na boku potrubi.

Montaz

Regulaéni prvek Compact XMO « XSO0 pro regulator VAV typu TVE
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Elektroinstalace

5 Elektroinstalace

Bezpecnostni pokyny

A NEBEZPECI!

Nebezpeci zasaZeni elektrickym proudem! Nedoty-
kejte se Zadnych soucasti pod napétim! Elektrické
vybaveni je pod nebezpeénym elektrickym napétim.

— Na elektrickém systému smi pracovat pouze
vyskoleni kvalifikovani elektrikafi.

— Nez zacnete pracovat na elektrickém vybaveni,
vypnéte elekirické napajeni.

5.1 Navod k montazi

Regulator VAV byl vyroben a nakonfigurovan pro kon-
krétni projekt. Regulacni prvky jsou tovarné osazené a
vyvazené. Pro instalaci se u elektrickych regula¢nich
prvkd musi pfipojit napajeci napéti a v pfipadé potreby
také signalni vedeni.

Pfipojeni se provadi podle informaci uvedenych na
regulacnich prvcich nebo schématech zapojeni v tomto
navodu. Rozsahy napéti a zapojeni svorek na regulac-
nich prvcich je nutné dodrzet!

Personal:
= Kvalifikovany elektrikaf

Béhem instalace dodrzujte nasleduijici:

= Pravni a ufedni pfedpisy, zejména smérnice VDE.

= Informace o technickych pravidlech pfipojeni (TCR)
provozovatelll mistni elektrické soustavy.

=  Elektrické zapojeni napajeciho napéti a signalniho
vedeni na misteé.

= Hodnoceni a provedeni pfipojek a elektroinstalace
na strané zakaznika se musi provést v souladu s
uznavanymi elektrotechnickymi pfedpisy.

= Dodrzte smérnice pro elektroinstalaci a projektova
schémata zapojeni od zakaznika pro regulacni
prvek.

= Elektrické zapojeni regulatoru Ize provést az po
spravném provedeni montaze.

= Napajeci napéti 24 V Ize dodavat pouze pomoci
bezpeclné napajeci jednotky.

= Pokud se ma k 24V sitovému napéti pfipojit nékolik
regulacnich prvkl, musi se zajistit, Ze bude defino-
vano a nezamérovano spole¢né nulové nebo
zemnici vedeni.

®=  Regulacni prvek neobsahuje zadné &asti, které Ize
vymeénit nebo opravit uzivatelem, a smi jej otevfit
pouze vyrobce.

= Pfipojovaci kabely pokladejte tak, aby nemohly byt
nahodné podkozeny mechanickym narazem nebo
horkem.

T ROZ®TECHNIK

Pfi pouziti rozhrani Modbus RTU se musi dodrzet nasle-

dujici:

= P¥i zapojeni se musi dodrzet pfislusné smérnice
RS485.

= Neprovadéjte galvanické odpojeni napajeciho
napéti a komunikace.

= Navzajem propojte uzemnéni ucastniku sbérnice
Modbus.

RTU, & Kapitola 6 ,Digitalni provozni rezim
(Modbus RTU)“ na strané 22

Elektricka bezpeénost

Regulaéni prvek vyhovuje vdem pfislusnym normam a
smérnicim, viz prohlaseni o shodé.

Rozpojené svorky

Podle elektrotechnickych pfedpisli je ochranna izolace
proti kontaktu vyZzadovana pouze u aktivnich ¢asti.

ProtoZe regulatory Compactregler se pouZzivaji s
ochrannym velmi nizkym napétim (PELV), nejsou Srou-
bové svorky povaZzovany za aktivni ¢asti.

Na ochranu svorek nasadte kryt svorek, ktery je sou-
Casti dodavky.

Upinaci svorka vodice

Zafizeni, ktera jsou trvale instalovana v budovach, jsou
stacionarni elektricka zafizeni, pro ktera neni vyZzado-
vano zadné odleh¢eni od tahu u propojovacich kabelU.

5.2 Schémata pripojeni
5.2.1 Svorky

U\ %\ %)% O,

1 -1

-+ -+

Y U B+ A-

Compact

Obr. 11: Svorky

Svorkov- Funkce

nice
1
Zemnici, nulovy
- Napéjeci napéti 24 V AC / DC
+
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Svorkov- Funkce
nice

Y Signél poZzadované hodnoty (Y) 0-10 V DC
nebo nucena regulace 2-10 V DC

U Signal skute¢né hodnoty (U) 0-10 V DC
nebo 2-10V DC

B+
A-

Modbus RTU

Svorky pro napajeci napéti jsou zdvojené pro snadné
prepojeni rozvodu. Pozor: Na ochranu proti pretizeni
svorek a kolejnic Ize propojit napajeci napéti pro maxi-
malné tfi regulacni prvky. Svorky pro kabely 0,5 az

1,5 mm?, tuhé a pruzné.

5.2.2 Regulace variabilniho pritoku
vzduchu Qvmin- -+ Qvmax

24V AC/DC @
1 - 1~y
QO 0 0 0

OO0OO0O0OO0O0OO0O0
L -1~ v uB+A
-+ -+

Compact

Obr. 12: Regulace proménného pritoku

Pokud ma byt pratok vzduchu specifikovan regulatorem
vyS$Si Urovné (napf. pro pokojovou teplotu, kvalitu
vzduchu nebo podstanici pfimého digitalniho Fizeni),
jeho vystup 0—10 (2—-10) V DC se musi pfipojit ke
svorce Y na regulaénim prvku jako fidici signal podle
schématu zapojeni. V pfipadé spolecného 24V napaje-
ciho napéti pro regulaéni prvky a fidici signal dbejte na
to, aby se pouzila spole¢na zem.

Elektroinstalace

5.2.2.1 Paralelni pfipojeni
24VACIC|  [(T) (Vo&) (o, )| bde |
$ 5 L o~y
O O O
{ L
Y
OO0 O0OO0OO0OO0OO0O0 OO O0OO0O0O0OO0O0
L~-LlL~- Y UuB+tA || L =L~ Y usB+taA
-+ -+ -+ - 4+
Compact Compact

Obr. 13: Paralelni pfipojeni

Pokud se ma Fidit sou¢asné nékolik regulaénich prvkd,
je to mozné v konstantni odchylce ( Obr. 16, Obr. 17,
Obr. 18 ) a v proménné ( Obr. 13 ). K tomuto ucelu je
fidici signal zdvojeny a sou€asné pouzity na svorce Y
regulac¢niho prvku.

5.2.2.2 Sekvenéni regulace
L - 1l ~ vy
O O 0 00O
|
T
A |
T T’"""j ! 3
00000000 I | |
L-L -y usB+ta|l | | |
- + - + | | |
Compact .
| | |
OO0OO0OO0O0OO0OO0OO0
L -1l - v usB+A
-+ -+
Compact

Obr. 14: Regulace variabilniho pritoku vzduchu (regu-
laéni prvky master a slave)

Pokud ma byt rovnovaha pritoku vzduchu mezi dvéma
regulacénimi prvky vzdy stejna, napf. pfivadény a odva-
dény vzduch ve stejné mistnosti, dosahuje se toho pres
sekvencni obvod. V takovém pfipadé se Fidici signal z
prostorového regulatoru teploty spina napfiklad do
regulatoru pfivddéného vzduchu. Signal skute¢né hod-
noty regulatoru pfivadéného vzduchu se poté zapoji do
regulatoru odvadéného vzduchu. Dodate¢né informace:
& na strané 14
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Elektroinstalace

5.2.3 Regulace konstantniho pratoku
vzduchu g,min

24 V AC/DC]

1 -~
[OXN6)
OO0OO0O00OO0OO0O0
L -1l -y u B+ A
-+ -+

Compact

Obr. 15: Konstantni prutok vzduchu q, i,

Po pfipojeni 24 V napajeciho napéti provede regulaéni
prvek synchronizaci a poté pfiskrti pratok vzduchu na
Ovmin (tovarni nastaveni). Signal pozadované hodnoty
neni vyzadovan. Skute¢nou hodnotu pratoku vzduchu
Ize ziskat na svorce (U).

5.2.4 Regulace konstantniho priatoku
vzduchu gy in N€bO gymax (PFepinani)

24 V AC/IDC
1 -~
O O

U B+ A-
Compact

" O

Obr. 16: Prepinani mezi pritoky vzduchu q,min @ Qumax

Pokud se ma pratok vzduchu prepinat mezi dvéma pev-
nymi hodnotami (napf. pfepinani den/noc), Ize pouzit
beznapétovy spinaci kontakt zajistény zakaznikem k
prepinani mezi pozadovanymi hodnotami prutoku
vzduchu qymin @ Qumax (tovarni nastaveni).

Pfepina¢ S1 rozpojeny - Qymin

Pfepinac¢ S1 sepnuty

= Qumax

5.2.5 Provoz s variabilni regulaci / nucena
regulace

Pokud se ma prutok vzduchu pfepinat mezi nékolika
pevnymi hodnotami (napf. pfepinani den/noc /
ZAVRENO / OTEVRENO), je mozné pfepinat mezi
¢tyfmi nebo péti riiznymi pevnymi provoznimi stavy
pomoci beznapétovych prepinacich kontaktl zajisté-

T ROZ®TECHNIK

nych zakaznikem. PfepinaCe musi byt vzajemné bloko-
vané, aby nedochazelo ke zkratim. K nastaveni poza-
dovanych hodnot pratoku vzduchu je vyZzadovan
servisni nastroj, & Kapitola 8.2 ,Funkéni prehled
servisnich nastroji“ na strané 31 .

L - 1L ~ vy
Q 0O 0 00
|1 Ill
SS{ 84% 83( S1
OO0OO0OO0O0O0OO0O0
L - L~ v uB+A
-+ -+
Compact

Obr. 17: Krokovy provoz 0—10 V DC

24 v ACIDC] @
1 - 1~y
0O 0 0 0O
T

S2 SS{ 34% 83( S1
OO0OO0OO0O0O0OO0O0
L -1~ v uB+tA
-+ -+

Compact

Obr. 18: Krokovy provoz 2-10 V DC

T  Cidlo teploty

VOC Cidlo kvality vzduchu v mistnosti
CO, Cidlo oxidu uhli¢itého

DDC Automatizace kancelare

= Funkce uvedené v nasledujici tabulce se tykaji pfi-
slusného pouzivaného prepinace.
PfepinaCe musi byt vzajemné blokované.

= Nikdy nepouZivejte vice nez jeden pfepinac.

Nucena regulace ZAVRENO / ymin / Gumax / OTE-
VRENO

Prepinac Ridici vstupni signal
010V 2-10V

Vvéechno ote- Minimalni pratok vzduchu qymin

vieno

S1 sepnuto Regulace prostorové teploty

S2 sepnuto Nepouziva se OTEVRENO

*Plati pouze pro napajeci napéti 24 V AC; u DC napajeni nejsou
funkce S4 a S5 k dispozici.
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Piepinaé Ridici vstupni signal
0-10V 2-10V

S3 sepnuto Maximalni pratok vzduchu qmax

S4 sepnuto* List klapky ZAVRENY

S5 sepnuto* List klapky OTEVRENY

*Plati pouze pro napajeci napéti 24 V AC; u DC napéjeni nejsou
funkce S4 a S5 k dispozici.
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6 Digitalni provozni rezim (Modbus RTU)
6.1 Zakladni principy pro Modbus RTU

Modbus RTU je sbérnicovy systém master-slave. Umo-
Znuje jednoduché zapojeni az 32 regulaénich prvki
(slave), u nichz Ize nastavit parametry, zapisovat a Cist
centralné pfes Modbus master (napf. spinaci skfir).
Tim se usnadnuje kontrola fungovani az 32 regulator(

pritoku vzduchu.
M
o - 1204

) I". : /.\\ < i ==

s] [s]  [s [s]  [5]
Obr. 19: Priklad: Modbus segment s jednim zafizenim
master a 5 zafizenimi slave

M Master
S Slave

Modbus umozriuje pouZit jako sbérnicovou strukturu
liniovou strukturu (sériové zietézeni). Vzhledem k okol-
nostem v provozu se mize na konci Modbus vedeni
objevit signalni zpétna vazba. Aby se tato zpétna vazba
odfiltrovala, je na konci sbérnicového vedeni nutny
120Q koncovy odpor. Pro komunikaci u¢astnik( sbér-
nice slouzi sériova dvouvodicova linka (kroucena dvou-
linka) podle normy EIA/TIA RS485 s konfiguraci master/
slave. V8ichni u€astnici sbérnice Modbus musi dostat
jedine¢nou Modbus adresu (1-32) pro pfi¢lenéni k
systému. Zafizenimi slave mohou byt také vyrobky tre-
tich stran.

6.2 Modbus RTU pro XM0/XS0

Pfi ovladani pfes Modbus neni vyzadovan zadny analo-
govy Fidici signal. PoZzadovana hodnota se pfenasi digi-
talné do regulaéniho prvku pfes Modbus. V pfipadég, Ze
je pfipojen, je analogovy signal poZadované hodnoty v
tomto pfipadé ignorovan. Pro hladkou vyménu dat v
mistni siti Modbus RTU se musi nastavit komunikacni
parametry a uzivatelska adresa pro rozhrani Modbus.
Servisni nastroj, nastavovaci zafizeni GUIV3-M, PC
software WINVAV2 nebo interni displej umoZnuji jedno-
duché adresovani regulac¢nich prvka & Kapitola 8.2
~Funkcni prehled servisnich nastroji*“ na strané 31 .

Pro specifikaci pozadované hodnoty, zpétné vazby sku-
te€¢né hodnoty nebo stavové zpravy jsou k dispozici
rlizné standardizované Modbus registry. Proto se napfi-
klad pozadovana hodnota priitoku vzduchu specifikuje
pomoci Modbus adresy pfenosem nové poZadované
hodnoty do Modbus registru 0. Dotazy na skute¢nou
hodnotu pratoku vzduchu pro kazdy regulacni prvek s
Modbus adresou se provadi nactenim Modbus

registru 6. Dal$i Modbus registry: & Kapitola 8.6 ,Kon-
figurace rozhrani Modbus* na strané 34

- Dodrzujte navod k montazi!

& Kapitola 5 ,Elektroinstalace” na strané 18
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Digitalni provozni rezim (Modbus RTU)

6.3 Ovladani pres Modbus

24 V AC/IDC
J_ -
o 0O
L
COQOO000O0 OO0 O0O0OO0OO0OO0O0 OO0 O0OO0OO00O0O0 O O
L-Ll-vyvusB+tAa||L oL~y usBtAl||lL L= yvuBraA || L~
-+ -+ -+ - + -+ -+ - +
Compact Compact Compact
Obr. 20: Oviadani pfes Modbus s napajecim napétim
24V AC/DC 24V AC/DC
L - o
O O @ o O
o o -+
+
- TT@IM@TTCKX}QQC:
OO0 O0O0O0O0O0O0 OO0 O0OO0O0OO0OO0O0 QOO0 C o000V O O
Lol vyumal|lL-Lyvyumpmal|ll-L~ vyuoeall~
-+ - 4 - 4+ - - - -
Compact % Compact " " Compact *

Obr. 21: Oviladani pres Modbus s vice napajecimi napétimi

1 V pfipadé nékolika napajecich napéti propojte navzajem uzemnéni uc¢astnik sbérnice Modbus.

Pro ovladani pfes Modbus neni vyzadovan zadny analogovy fidici signal. Pozadovana hodnota se pfenasi digitalné
do regulaéniho prvku pfes Modbus. Pokud je regulaéni prvek nastaven na ovladani pfes Modbus, analogovy signal

poZadované hodnoty je ignorovan.

Pfenos poZadovanych hodnot a skute&nych hodnot i nucena regulace probihaji bud pro vSechny regulaéni prvky

paralelné, nebo nezavisle a individualné prostfednictvim digitalni komunikace ve spole¢né Modbus siti.

= Pozadovana hodnota pratoku vzduchu je specifikovana pro kazdy regulaéni prvek zadanim Modbus adresy a

prfenosem nové pozadované hodnoty do Modbus registru O.

= Dotazy na skute¢nou hodnotu pritoku vzduchu se provadéji u kazdého regulaéniho prvku naétenim Modbus

registru 6 a zadanim Modbus adres.

Regulaéni prvek Compact XMO « XS0 pro regulator VAV typu TVE
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6.4 Hybridni ovladani (analogové ovla-
dani se zpétnou vazbou pres

Modbus)
1 -
L -~y
QO S 00
1 L
Y
OO0OO0OO0OO0OO0OO0O0 OO0 O0OO0OO0OO0OO0OO0
L~-Ll-vyusB+ta||L =L~ Y usB+taA
oot Compact -t Compact

Obr. 22: Analogové oviadani se zpétnou vazbou pres
Modbus

U hybridniho ovladani je do regulaéniho prvku vysilan
analogovy Fidici signal. Signaly skute¢né hodnoty z
nékolika regulacnich prvkul Ize vyvolat paralelné pres
Modbus. U hybridniho ovladani nelze pfes Modbus spe-
cifikovat Zadny fidici signal. V tomto pfipadé slouzi
Modbus pouze ke zpétné vazbé a zobrazuje skute¢né
hodnoty regulagnich prvkd.
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7 Provoz a stav regulacniho
prvku

Displej a ovladaci prvky

Na regula&nim prvku Ize €ist aktualni provozni hodnoty,

nastavovat provozni parametry a provadét dotazy na
stav prvku kvuli diagnostice.

TROZETECHNlK A00000069230

I m*h
IES' —1is
L = cfm
@ FLOW ) DIAG

5Nm @ Vmin @ MODE
(3] Vmax @ com

25Wed VA
&

50/60 Hz
24V ACIDC

POWER
FUNCTION{
STATUS |

TROVM-O24T-05-00 1488

Obr. 23: Displej a ovladaci prvky regulacniho prvku
XMO/XS0

1 Zobrazeni skute€nych hodnot a provoznich stavu
2 Otocny voli¢
3 LED tlacgitko

Popis displeje

(2? m3h

e

_ S u:l e

cfm

®

Obr. 24: Displej

1 Oblast displeje
2 Zobrazeni jednotky pritoku
3 Zobrazeni urovné nabidky

O]

5015015

Obr. 25: Priklady zobrazeni hodnot pritoku vzduchu

1 150 m%h
2 15I/s
3 1,5cfm

Desetinné hodnoty jsou oznadeny apostrofem.

Provoz a stav regulacniho prvku

Vybér z nabidky

Kratky stisk LED tlacitka (<3 s) pfepina na dalSi polozku
nabidky @-@; popis nabidek viz nasleduijici tabulka.
Edita¢ni rezim

Dlouhym stiskem LED tlacgitka (>3 s) se pfepnete do
editaniho rezimu.

Zména hodnoty
Hodnota se méni pomoci oto¢ného volice
Ulozte kratkym stiskem LED tlacitka (<3 s).

Po 60 sekundach bez odezvy se systém pfepne zpét na
polozku nabidky €.

Popis nabidky

@ pratok

Zobrazeni pozadovaného pratoku [m3/h] — [I/s] —
[cfm]

Vmin
Zobrazeni a nastaveni qymin

Vmax
Zobrazeni a nastaveni Qymax

Diagnostika

Zobrazuje stfidave fidici signal a zpétnovazebni

signal v [V]

Aktivace nucené regulace pro testovaci a diagno-

stické ucely:

= tst =zkuSebni béh

= 0P = klapka OTEVRENA / cL = klapka
ZAVRENA

® Lo = Qumin / Hi = Qymax

® St = zastaveni motoru

= OFF = nucena regulace VYPNUTA

® (000 = zobrazeni verze firmwaru
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Popis nabidky

® Rezim
Vybér provozniho rezimu:

cA0 = vychozi nastaveni poZadované hod-
noty a odezva skute&né hodnoty pfes analo-
goveé rozhrani (0-10 V)

cA2 = vychozi nastaveni poZadované hod-
noty a odezva skute&né hodnoty pfes analo-
goveé rozhrani (2—10 V)

cb2 = nastaveni pozadované hodnoty a
odezva skute¢né hodnoty pfes Modbus,

dodate¢na odezva zpétné hodnoty pfes (2—
10 V)

O com
DIP pfepinac pro nastaveni komunika&nich para-
metrd

Adresa: 1-247

Pfenosova rychlost, parita a stop bity, (b1-
b32) & ,Podrobné informace o registru 568
(komunikacni parametry Modbus)*

na strané 37

T ROZ®TECHNIK
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Navigace v nabidce

| |
B
+
A
R
,L é q " 1] S B . Save
4@ L0018 L0U) @ 8-
T E <3s
-1
A ‘Y C‘l-"ln» || ’:"-" Save
r<?[8 U ]@ Cou }QD e
A 20066004 0066008
@@,s e :
’:\ ifq—j—,:‘.w—“J = o0 tStj,
- e: S @ |
A | S L. & PR § |
\ aae@ewad | © DP LD Save
¥ e oAl il g
| !![\':-!‘o"'w-, db.b:; (86 |
I s W e A vy SRR _
I <3s
p 8 ;@ b 5 poog) T 1153 Sk
1|:>§OS [C raoL ]&35[': F‘o L}%{C -F‘ou }Q){C Do L}
E <3s Save
5
A Y i N Y S <3s
CEERRt Y e | ’
@ o B o =)@ .
5 <3s
o | L IR . |
'[_‘D: -_°l:'l@f[_c‘_|_ E‘J% ______ _Jl

Obr. 26: Navigace v nabidce
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Stavova a chybova hlaseni

Displej Blikajici signal LED tla- Stav
Citka
OFF OFF Bez napajeni
”E r ) ] Informujte TROX Service
1y g
L 9 0 sec. 1 2
b ) 1 Pretizeni servopohonu
Iy
R E 5 6. 1 2 ®  Zkontrolujte mechanické zablokovani!
( E F—“ Synchronizace po obnoveni napéti
r = Vyckejte na automatickou detekci koncové polohy (poloha ote-
e vieno).
( E S t ] é_é_' 1 ;_ Aktivovan testovaci rezim
sec.
=  P¥iblizeni ke koncové poloze OTEVRENO
= Pfiblizeni ke koncové poloze ZAVRENO
= Poté zpét do normalni polohy
] Na ¢idle detekovan pretlak:
0y (N
95 sec. 1 2 = XSO - staticky prevodnik: Ap > 1 000 Pa
= XMO - dynamicky pfevodnik: Ap > 1 500 Pa
] Nucené Fizeni qymax aktivovano, ale dosud nedosazeno
99 sec. 1 2 Zobrazeni se pfepina mezi Hi a skuteénou hodnotou priitoku
H ' vzduchu
T_I I T Nucena regulace q,max dosazena
975 w0, 1 2 Zobrazeni se prepina mezi Hi a skuteénou hodnotou pritoku
vzduchu
1 Nucené fizeni gqymin aktivovano, ale dosud nedosazeno
i I R
99 sec. 1 2 Zobrazeni se pfepina mezi Lo a skute¢nou hodnotou pratoku
L 0 vzduchu
1_| I T Nucena regulace q,min, dosazena
0 sec. 1 2 Zobrazeni se pfepina mezi Lo a skute¢nou hodnotou pratoku
vzduchu
3 Aktivovana nucena regulace OTEVRENA, ale dosud nedosaZena
i I R
__ Ly T 1 2 Zobrazeni se prepina mezi op a skute¢nou hodnotou pratoku
D P vzduchu
|| I T Nucena regulace OTEVRENA dosazena
Yoas 1 2 Zobrazeni se prepina mezi op a skute¢nou hodnotou pratoku
vzduchu
g Aktivovana nucena regulace ZAVRENA, ale dosud nedosazena
i I R
i 1 2 Zobrazeni se pfepina mezi cl a skute¢nou hodnotou pratoku
C L vzduchu
|| I T Nucena regulace ZAVRENA dosazena.
i 1 2 Zobrazeni se pfepina mezi cl a skute¢nou hodnotou pratoku

vzduchu

Blikajici signal se objevi kazdé 2 sekundy.
1 = LED sviti, 0 = LED nesviti
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Displej Blikajici signal LED tla- Stav
Citka
] PoZadovana hodnota nebo poloha pro nucenou regulaci nebyly
—=—— 0 dosud dosaZeny. Zobrazeni se pfepina napf. mezi Hi a skutecnou
E 8 E \ 0 sec. 1 2 hodnotou pritoku vzduchu
1 Regulovano. Je signalizovano, dokud se servopohon neotaci a neu-
’ ; pravi poZzadovanou hodnotu.
sec.

Blikajici signal se objevi kazdé 2 sekundy.
1 =LED sviti, 0 = LED nesviti
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Uvedeni do provozu a provoz

8 Uvedeni do provozu a provoz

Bezpecnostni pokyny

A NEBEZPECI!

Nebezpeci zasaZeni elektrickym proudem! Nedoty-

kejte se Zadnych soucasti pod napétim! Elektrické

vybaveni je pod nebezpeénym elektrickym napétim.

— Na elektrickém systému smi pracovat pouze
vyskoleni kvalifikovani elektrikafi.

— Nez zacnete pracovat na elektrickém vybaveni,
vypnéte elekirické napajeni.

Pfed prvnim uvedenim do provozu a zapnutim napaje-
ciho napéti zkontrolujte spravné zapojeni.

Zelené osvétlené LED tladitko signalizuje spravné zapo-
jeni po zapnuti napajeciho napéti.

Po zapnuti napajeciho napéti provede regulacni prvek
synchronizaci a list klapky se pfesune do polohy OTE-
VRENO. Klapka se poté vrati do ptivodni polohy. To

muZze trvat az tfi minuty; stav se zobrazuje na displeji a
LED, © Kapitola 3.1 ,Prehled vyrobki“ na strané 10 .

8.1 Tovarni nastaveni

Regulator pritoku vzduchu je sefizen vyrobcem a
nastaven na provozni rezim a provozni parametry uve-
dené v objednacim kli¢i. Vzhledem k priitokim vzduchu
nastavenym vyrobcem vzdy dbejte na to, aby regulatory
byly nainstalované pouze v uvedenych umisténich.

Provozni parametry nastavené vyrobcem lze ziskat z
nastavovaci nalepky na regulatoru. ( Obr. 27 /5)

Modbus (M)
Tovarni provozni parametry:

Qvmin [M3/h]; [I/s] - Dolni limit provozniho rozsahu regu-
latoru VAV

Qvmax [M3]; [I/s] - Horni limit provozniho rozsahu regu-
latoru VAV

Dalsi vyzadované kroky pfi uvadéni do provozu & Kapi-
tola 8.6 ,Konfigurace rozhrani Modbus* na strané 34

Analogovy (0-10 V / 2-10 V) — variabilni provoz (V)
Tovarni provozni parametry:

Qumin [M%h]; [I/s] - Dolni limit provozniho rozsahu regu-
latoru VAV

Qvmax [M3/N]; [I/s] - Horni limit provozniho rozsahu regu-
latoru VAV

T R°Z®TECHNIK

Analogovy (0-10 V/ 2-10 V) — rezim konstantni hod-
noty (F)

Tovarni provozni parametry:

Qvmin [M3/N]; [I/s] - Konstantni hodnota pratoku vzduchu
Oveonst S€ Nastavuje v parametru

Qvmin-

Qvmax [m3/h]; [VS] - Parametr

Qumax J€ Nastaven qynom.

Pro provoz s konstantni hodnotou se nesmi na svorce Y
specifikovat zadny fidici signal.

Béhem uvedeni do provozu Ize nastaveni upravit na
displeji regulaéniho prvku nebo pomoci servisniho
nastroje podle pozadavkul, & 8.5 ,Nastaveni regulac-
niho prvku® na strané 32 .

Cb2 - Modbus

CAO0 - Analogovy 0-10 V — variabilni provoz (V) nebo
provoz s konstantni hodnotou (F)

CA2 - Analogovy 2—-10 V — variabilni provoz (V) nebo
provoz s konstantni hodnotou (F)

Doplnikové pouziti rozhrani Modbus pfi analogovém
ovladani (hybridni ovladani)

PFi analogovém ovladani se na analogovém vstupu
analyzuji pouze nastaveni pozadované hodnoty regu-
laCniho prvku. Nastaveni poZzadované hodnoty pfes roz-
hrani Modbus (registr 0) neni mozné. Jakékoli pokusy o
zapis jsou vraceny s chybovou odezvou.

Bez ohledu na vybranou konfiguraci rozhrani vSak Ize
pouzit ostatni Modbus registry. V analogovém rezimu s
analogovou specifikaci pozadované hodnoty Ize proto
rizné provozni hodnoty jako skuteénou hodnotu pri-
toku vzduchu a polohu klapky ziskat ze systému fizeni
budov vyssi Urovné (Ustfedni systém fizeni budov) pfes
rozhrani Modbus nebo Ize také spoustét centralni
nucenou regulaci.
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Nastavovaci nalepka

TROX GmbH
TR O tecHNIK o.arsobfichIoxflaz
COM: 000000000 0001 —®
TYP:TVE / 160 / XMO / V2 —— 20006
OP :2-10V/100-350m3/h —®0
LIM:929m3 /h — ®
HW :TROVM-024T-05I-DD15-MB /OF ——@®
SN :#2006161383825 )
ID :TS.1.02.2021028.0002 — @

- i TOX GbH
einrich-Trox-Platz
T R OX TECHNIK D-47504 Neukirchen-Viuyn

COM:000000000. 0001 —®
TYP:TVE / 250 / XS0 / VO —Pe@6
OP :0-10V/1300-2200m2/h —®®
LIM:2283m3 /h —®

HW :TROVM-024T-05I-DS10-MB /OF —@® @

SN :#1910081178465 —

ID :TS.1.02.2021028.0003 —®

Obr. 27: Nastavovaci nalepka XMO a XS0

@ Cislo uvedeni do provozu. Objednaci &islo
@ Typové oznaceni regulatoru priitoku
Jmenovita velikost

Regulaéni prvek

Provozni rezim

M = Modbus

F = konstantni hodnota

V = variabilni

0 nebo 2 = typ charakteristiky
Charakteristika 0—10 V nebo 2-10 V
Rozsahy prutokl vzduchu qymin—Qymax N€bO kon-
stantni hodnota

Nominalni pratok vzduchu qynem

®
@
@ Oznageni typu hardwaru
@
@

GIOI®)

Regulaéni prvky:

OF = vybaveno ve vyrobnim zavodé
SP = nahradni dil

Vyrobni &islo

ID gislo zkouSky

Uvedeni do provozu a provoz

8.2 Funkéni prehled servisnich

nastroju
Funkce Displej Nastavo- Software
vaci zafi- pro PC
zeni
Zobrazeni skute¢né v v v
hodnoty
ZmMeny Z Qymin @ v v v
qvmax
Nastaveni rezimu v v v
(0-10V/2-10V/
Modbus)
Zaznam dob chodu x x v

(doba provozu, doba
chodu, pomér)

Provést funkci zku- v v v
Sebniho béhu

Signal poZadované v v 4
hodnoty vY [V]

Odezva skutecné v v v
hodnoty U [V]

Pfifazeni adresy v v v
sbérnice

Nastavit soubory v v v

parametrd Modbus

8.2.1 Displej XM0/XS0

Z regulaéniho prvku Ize nacist aktualni hodnoty, nastavit
provozni parametry a Cist stav.

Po aktivaci napajeciho napéti jsou k dispozici rizné
funkce.

Dodateéné informace:

= & Kapitola 7 ,,Provoz a stav regulacéniho prvku“
na strané 25

8.2.2 Nastavovaci zarizeni GUIV3-M

GUIV3-M
.r_'_'/-: :‘\
I_\-_;/_;I J
2 ]
. ﬁ Q Actuator @ @

Nt P
| ice connector Patchicable \:F(
Ad L:ﬁ]]:ﬂ]] m&&:’—l

Obr. 28: GUIV3-M se pripojuje k regulacnimu prvku
pomoci kabelu, ktery je soucasti dodavky.
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Nastavovaci zafizeni GUIV3-M nabizi stejny rozsah
funkci jako interni displej regulaéniho prvku, nastavo-
vani pfes tento displej je uzitecné, pokud je pFistup k
regulacénimu prvku obtizny kvuli nepfiznivé montazni
poloze. Pfipojovaci kabel a patchkabel umozriuji
snadné uvedeni do provozu. VSechny vyobrazené pfi-
pojovaci kabely, software a navod k obsluze jsou sou-
¢asti dodavky nastavovaciho zafizeni, dobijeci baterie
2,4V (2x AA Ni-Mh) soucasti dodavky neni. Aby se zaji-
stil spravny provoz nastavovaciho zafizeni, pouzijte
dodavané kabely.

8.3 PC software WINVAV2

USE-A to Micro USB

GUIV3-5

Patch cable

(]} = T

Service connector

Obr. 29: Pripojeni k PC pomoci adaptéru rozhrani
GUIV3-S

Pomoci softwaru WINVAV2 je mozné Cist a nastavovat
parametry pro skute¢né hodnoty a vytvaret Casové dia-
gramy. Software se instaluje na PC zakaznika.

Regulaéni prvek se pfipojuje k adaptéru rozhrani
GUIV3-S pomoci servisni zastrCky a patchkabelu. Poté
se pouzije USB kabel k pfipojeni PC a GUIV3-S. Soft-
ware se dodava s adaptérem rozhrani GUIV3-S, vSemi
vyobrazenymi pfipojovacimi kabely a navodem k
obsluze. Aby se zajistilo spravné fungovani, musi se
pouZzit doddvané kabely.

8.4 Funkcni zkouska

Personal:
= Kvalifikovany elektrikaf
= Technik v oboru vzduchotechniky

Pro uvedeni do provozu doporugujeme vytvorit doku-
mentaci, ve které se zkontroluje a zdokumentuje fungo-
vani regulatoru vzduchu.

Funkéni zkousku regulatoru vzduchu Ize provést
riznymi zplsoby, & Kapitola 8.2 ,Funkéni prehled
servisnich nastroju“ na strané 31 .

T ROZ®TECHNIK

Pro vétsinu funkénich zkousek staci interni displej, ©
7 ,Provoz a stav regulaéniho prvku® na strané 25

PFi kontrole fungovani regulatoru VAV zkontrolujte
polohu listu klapky na ose listu klapky (vyznaceno), &
3.2 ,Poloha listu klapky“ na strané 10 .

Pfiprava:

Zapnéte napajeci napéti; zelena LED signalizuje, Ze
je napajeci napéti spravné pfipojeno.
Pockejte, dokud neprob&hne synchronizace.

= Zapnéte klimatizaéni zafizeni.
Poznamka: Priitok vzduchu v systému regulatoru
pritoku vzduchu musi byt dostateény pro spravnou
funkéni zkousku.

1. » Provedte funkci zkousky
Pro tento ucel vyberte polozku nabidky tst v
nabidce displeje @ ,Diagnostika“,
& nastrané 25.

= Funkce zkousky se spusti a LED blika pouze
kratce ve 2sekundovych intervalech.

= Servopohon presune list klapky do OTE-
VRENE polohy.

= Servopohon presune list klapky do
ZAVRENE polohy.

= Servopohon pfesune list klapky zpét do
regulaéni polohy.

2. » Aktivujte nucenou regulaci q,min
Pro tento U€el vyberte poloZku nabidky Lo v
nabidce displeje @ ,Diagnostika“,
& nastrané 25.

= Voltmetrem zméfte signal skutecné hodnoty a
zaznamenejte skute¢nou hodnotu pratoku
vzduchu

3. » Aktivujte nucenou regulaci qymax
Pro tento ucel vyberte poloZku nabidky Hi v
nabidce displeje @ ,Diagnostika“,
&  na strané 25.

= Voltmetrem zméfte signal skute¢né hodnoty,
na displeji pfectéte skute¢nou hodnotu pritoku
vzduchu a zaznamenejte ji.

8.5 Nastaveni regulaéniho prvku

8.5.1 Nastaveni provozu s konstantni hod-
notou (F)

Pokud se ma zménit tovarné nastavena hodnota
JVyeonst» NE€DO se ma objednany regulator pro variabilni
pritok vzduchu zménit na regulator pro konstantni
pritok vzduchu, Ize to nastavit na internim displeji nebo
pfes popsané servisni nastroje. Zde je konstantni hod-
nota nastavena na qymi,- ProtoZze qymin= Quconst S kon-
stantni regulaci. V tomto pfipadé nema hodnota q,max
zadnou relevanci a neni vyzadovano zadné dalSi nasta-
veni.

Pro provoz s konstantni hodnotou se nesmi na svorce Y
specifikovat Zadny fidici signal.
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8.5.2 Nastaveni variabilniho provozu (V)

Tovarné nastavené hodnoty pro qymin @ Qumax 12€ upravit
na internim displeji nebo pomoci popsanych servisnich
nastroju.

Qumin @2 Qumax j€ Variabilné omezeny provozni rozsah
pritoku vzduchu, ktery je regulovan pomoci fidiciho sig-
nalu na svorce Y.

U fidiciho vstupniho signalu je tfeba vzit v Uvahu nasle-

dujici body:

= Uzite€ny rozsah regulace regulatoru VAV 4 % —
100 %

= Nastaveni qymin @ Qumax definuji regulovatelny pro-
vozni rozsah regulaéniho prvku, % 3.5 ,Viastnosti
na strané 15

= Aby se dosahlo vySSiho rozliSeni pfifazenych napé-
tovych signall podle pozadovanych hodnot priitoku
vzduchu, Ize provozni rozsah omezit pomoci qymin @

quaX'

8.5.2.1 Nastaveni celého rozsahu regulace pro
fidici vstupni signal ustfedniho systému
fizeni budov

Pokud se ma pritok vzduchu specifikovat v Ustfednim
systému Fizeni budov napfi¢ celym rozsahem regulace,
musi se Qymin Nastavit na 0 m*h a qymax N@ Yvnom-

U fidiciho vstupniho signalu je tfeba vzit v ivahu nasle-

dujici body:

= Dodrzujte pouzitelny rozsah regulace
Napfiklad u rozsahu napéti signalu 0-10 V DC a
nastaveni qynin = 0 M3h a Qymax = Gvnom S€ rozsahu
regulace dosahne teprve od fidiciho signalu
0,4V DC.

= Pokud Fidici signal klesne pod 0,3 V DC pifi fidicim
vstupnim signalu 0-10 V a q,,i» = 0, list klapky se
pfesune do polohy ZAVRENO.

! OZNAMEN:I!

Funkce bezpeéného vypnuti

Shoda s fidicim signalem <0,3 V DC neni vzdy dana
vzhledem k pferuSovanym napétim na napajecim
vedeni. Proto by se mél pro bezpe&né vypnuti vzdy
uprednostriovat kladny obvod, & na strané 20

8.5.3 Zmeéna ridiciho vstupniho signalu -
analogovy 0-10 V, 2-10 V, Modbus

V poloZce nabidky @ Ize Fidici vstupni signal regulac-
niho prvku nastavit nasledujicim zptsobem. & 7
»,Provoz a stav regulaéniho prvku“ na strané 25

Cb2 - Modbus

CA0 - Analogovy 0-10 V — variabilni provoz (V) nebo
provoz s konstantni hodnotou (F)

ca2 - Analogovy 2—-10 V — variabilni provoz (V) nebo
provoz s konstantni hodnotou (F)

Regulaéni prvek Compact XMO « XSO0 pro regulator VAV typu TVE
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8.6 Konfigurace rozhrani Modbus

Parametry pro Modbus Ize nastavit na internim displeji, v servisnich nastrojich & Kapitola 8.2 ,Funkéni prehled
servisnich nastroju” na strané 31 nebo pfes externi Modbus software.
Nasledujici tabulka uvadi vdechny Modbus registry a jejich vyznam.

Vysvétleni pfistupového prava / ulozeni:

R = registr umozriuje ¢teni

R, W = registr umoziiuje teni i zapis

RAM = do€asna hodnota registru

EEPROM = hodnota registru neni do¢asna, ale trvale ulozena (max. 1 milion procest zapisu)

Registr Vyznam Pristupové Skladovani
pravo
0 Pozadovana hodnota pratoku vzduchu [%] R, W RAM

= Reference: Vmin—-Vmax (qymin—Gvmax)
= RozliSeni: 0—10 000
= Pozadovana hodnota priatoku vzduchu: 0,00 — 100,00 %

1 Aktivace nucené regulace R, W RAM
= O=ne
= 1 =poloha OTEVRENO
= 2 =poloha ZAVRENO, vypnuti ZAVRENO
. 3= Qumin
= 4 = quaX
2 Aktivace pfikazu R, W RAM
0=ne

1 = synchronizace
2 = zku8ebni béh
4 = reset regulatoru

4 Aktualni poloha listu klapky [%] R RAM

= RozliSeni: 0-10 000
= Poloha listu klapky: 0,00—100,00 %

5 Aktualni poloha listu klapky [°] R RAM
= Reference: bez desetinnych mist
6 Skute¢na hodnota pritoku vzduchu [%] R RAM

= Reference: Qynom
= RozliSeni: 0-10 000
= Skute¢na hodnota pratoku vzduchu: 0,00-100,00 %

7 Aktualni skute€¢na hodnota prutoku vzduchu v jednotce pritoku podle R RAM
nastaveni v registru 201 [m3/h], [I/ s], [cfm]

8 Hodnota napéti pfi analogové vstupni pozadované hodnoté Y [mV] R RAM

103 Verze firmwaru R Flash

104 Stavoveé informace R RAM

= Bit 5 = mechanické pretizeni

= Bit 8 = interni aktivita, napf. zkuSebni bé&h, synchronizace

= Bit 10 — aktivovano monitorovani vyprseni asového limitu sbér-
nice

Poznamka: VSechny ostatni bity pouze pro interni tcely
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Registr Vyznam Pristupové Skladovani
pravo
105 Dolni omezeni pracovni oblasti: R, W EEPROM

= Provozni parametr Vmin (Qymin) [%]
= Reference: q,,om (Viz Nastavovaci nalepka)
= RozliSeni: 0-10 000
= Vmin: 0,00-100,00 %
Poznamka: Modbus registry 105 a 120 se navzajem ovliviuji; plati
posledni vychozi nastaveni poZadované hodnoty.
106 Horni omezeni pracovni oblasti: R, W EEPROM

= Provozni parametr Vmax (Qymax) [%]
= Reference: Qynom
= RozliSeni: 0-10 000 Vmax: 0,00-100,00 %

Poznamka: Modbus registry 106 a 121 se navzajem ovliviuji; plati
posledni vychozi nastaveni pozadované hodnoty.

108 Chovani pfi vyprSeni ¢asoveho limitu sbérnice R, W EEPROM

= ( =regulace posledni poZzadované hodnoty

= 1 =poloha OTEVRENO

= 2 =poloha ZAVRENO, vypnuti ZAVRENO

- 3= Qvmin

= 5 = qvmax
109 Definice vyprdeni ¢asového limitu sbérnice [s] R, W EEPROM
120 Dolni ureni pracovni oblasti: R, W EEPROM

Provozni parametr q,mi, vV jednotce pritoku vzduchu [m3/h], [I/ s], [cfm]
podle nastaveni v registru 201

Poznamka: Modbus registry 120 a 105 se navzajem ovliviiuji; plati
posledni vychozi nastaveni poZadované hodnoty.

121 Horni uréeni pracovni oblasti: R, W EEPROM

Provozni parametr g, .« Vv jednotce prutoku vzduchu [m?/h], [I/ s],
[cfm] podle nastaveni v registru 201

Poznamka: Modbus registry 121 a 106 se navzajem ovliviuji; plati
posledni vychozi nastaveni poZadované hodnoty.

122 Definice rozhrani (rezim rozhrani); pfifazeni viz samostatna tabulka R, W EEPROM

130 Modbus adresa (adresa Ucastnika), tovarni nastaveni: Modbus R, W EEPROM
adresa 1

201 Jednotka pratoku vzduchu R, W EEPROM

m 0=l/s
= 1=m?h
= 6 =cfm
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Registr Vyznam

231 Uréeni rozsahu napéti signalu (rezim):

= Bit 0 definuje vybér vlastnosti analogového rozhrani.
— Bit 0 = 0 charakteristika: 0-10 V
— Bit 0 = 1 charakteristika: 2-10 V

= Bit 4 definuje signal skuteéné hodnoty jako skuteénou hodnotu
pratoku nebo polohu listu klapky.

— Bit 4 = 0 skute¢na hodnota pratoku vzduchu
— Bit4 =1 poloha listu klapky
= V3echny ostatni bity se nesmi ménit.

568 Soubor parametrl Modbus, komunikaéni nastaveni:
= Pfenosova rychlost
= Parita
= Stop bity

Pfifazeni viz samostatna tabulka

569 Nastaveni komunikace Modbus:
Doba odezvy Modbus = 10 ms + prodleva
S prodlevou = 3 ms x hodnota registru 0—255

572 Nastaveni spinaciho prahu pro nucenou regulaci ZAVRENO pres R, W EEPROM
fidici signal pro rozsah napéti signalu 2—-10 V:

®  Rozsah nastaveni 0,5V az 1,8V
= Vychozi hodnota 0,8 V (hodnota v registru = 20)
= RozliSeni: 1 jednotka nastaveni = 40 mV

T R°Z®TECHNIK

Pristupové Skladovani

pravo

R, W EEPROM
R, W EEPROM
R, W EEPROM

Podrobné informace o registru 122 (pozadovana/skute¢na hodnota komunikaéniho rozhrani — rezim roz-

hrani)
Hodnota v registru Vychozi nastaveni pozadované hod- Skute¢na hodnota
noty
0 Analogovy vstup na svorce Y; rozsah Analogovy signal na svorce U; rozsah
napéti signalu 0 (2)-10 V podle napéti signalu 0 (2)-10 V podle
registru 231 registru 231
1 Modbus pres registr 0 (0)2-10V
2 Modbus pfes registr 0 Modbus registr 10
3 Analogovy vstup na svorce Y; rozsah Modbus registr 10
napéti signalu 0 (2)-10 V podle
registru 231
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Podrobné informace o registru 568 (komunikacni parametry Modbus)

Hodnota nastaveni

Modbus registr

0 N o o A W N -~ O

1
12
13
14
Nastaveni od vyrobce = 15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31

Displej

o N O O b~ W DN -

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32

Prenosova Parita
rychlost

1200 Nic
1200 Pfima
1200 Nesuda
2400 Nic
2400 Prfima
2400 Nesuda
4800 Nic
4800 Pfima
4800 Nesuda
9600 Nic
9600 Pfima
9600 Nesuda
19200 Nic
19200 Pfima
19200 Nesuda
38400 Nic
38400 Pfima
38400 Nesuda
1200 Nic
2400 Nic
4800 Nic
9600 Nic
19200 Nic
38400 Nic
76800 Nic
115200 Nic
76800 Nic
76800 Pfima
76800 Nesuda
115200 Nic
115200 Pfima
115200 Nesuda

Stop bity

[ U U O N U U O L UL UG UL U UL U UL U Gl U | T U U O L U U L T U G LS I U G L I U G ()
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Reseni problémd

9 Reseni problému

Regulatory vzduchu TROX a regulaéni prvky jsou tech-
nicky testovany pfed dodanim. Tovarné nastavené pro-
vozni parametry jsou zdokumentovany na nastavovaci
nalepce a musi se béhem uvadéni do provozu zkontro-
lovat & ,Nastavovaci nalepka“ na strané 317 .

Pokud se po uvedeni do provozu vyskytnou poruchy,
obvykle se daji odstranit pomoci nasledujicich popisu.

Pokud poruchu nedokazete sami odstranit, spole€nost
TROX Service vam rada s feSenim problému pomuze;
staci kontaktovat & ,Technicka sluzba TROX*

na strané 3

Za timto ucelem potfebujete nasledujici informace:

= Objednaci Cislo a Cislo polozky nebo vyrobni Cislo
(viz objednaci kli¢)

= Typ a jmenovita velikost regulatoru VAV (viz nasta-
vovaci nalepka):

= Nastaveni Qymin/Qumax

= Ridici vstupni signal

9.1 Bézné chyby
9.1.1 Nespravné zapojeni

V mnoha pfipadech jsou pfi¢inami poruchy chyby zapo-
jeni. Z tohoto duvodu by se mélo pfi FeSeni problém s
regulaénim prvkem nejprve pfipojit pouze napajeci
napéti 24 V.

1. » Jsou-li pouzité, odpojte pfipojovaci kabely na
vstupu pozadované hodnoty (svorka Y) a vystupu
skute¢né hodnoty (svorka U). Tim se vypnou vSe-
chny vlivy externich obvodu.

2. » Zkontrolujte, zda je zapnuté napajeci napéti 24 V
a je v povolené mezi tolerance.

= Pokud je napajeci napéti zapnuté a v potrubi
je odpovidajici rozdil tlaku vzduchu, regulaéni
prvek se pokusi nastavit pritok vzduchu podle
poZadované hodnoty q,min-

3. » Zkontrolujte, zda regulator pratoku vzduchu
dosahl poZzadované hodnoty.

Odecet pomoci servisniho nastroje nebo signalu
napéti & 9.3.1 ,PouZzijte voltmetry ke kontrole
poZadovanych hodnot a zpétnovazebnich sig-
nald.” na strané 39 .

= Pokud doSlo k dosazeni pozadované hodnoty,
regulator pritoku vzduchu bude spravné fun-
govat.

4. » Zkousku lze opakovat pro rlizné pozadované hod-
noty pomoci nastaveni hodnoty V.

T ROZ®TECHNIK

9.1.2 P¥iliS nizky pritok vzduchu v
systému

Cilem regulace pritoku vzduchu je regulovat skutec¢nou
hodnotu pratoku vzduchu podle uvedené pozadované
hodnoty. To vS8ak vyzaduje dostatecny vykon ventilatoru,
aby mohl regulator regulovat (omezit) zadouci pozado-
vanou hodnotu pratoku vzduchu. Pokud neni dosazeno
pozadovaného pritoku vzduchu kvuli neadekvatnimu
vykonu ventilatoru, nelze dosahnout ani pozadované
hodnoty regulatoru.

Pokud je pritok vzduchu v systému pfili$ nizky, regu-
lator pratoku vzduchu se pokusi dal otevfit list klapky,
aby dosahl zadouci poZzadované hodnoty prutoku
vzduchu. To Ize detekovat na ose listu klapky regulatoru
VAV & 3.2 ,Poloha listu klapky“ na strané 10 .

Pokud je list klapky i s pfitomnym signalem pozadované
hodnoty stale v OTEVRENE poloze misto regulované
polohy (poloha $krtici klapky), neni pratok vzduchu
dostate¢né vysoky podle nastavené poZzadované hod-
noty.

Naprava:

= Zkontrolujte vykon ventilatoru.

= Zkontrolujte, zda neni Usek potrubi zablokovany,
napf. zaviena pozarni klapka.

= & A ,Re$eni systémovych probléma*”
na strané 48

9.1.3 Pouzijte hodnotu mimo fidici rozsah.

Pokud ponechate fidici rozsah dané jednotky s nasta-
venim Qymin— / Qumax. N€lze pozadovanych hodnot dosah-
nout. Neni definovana skute¢na hodnota dosazena
regulatorem pritoku vzduchu.

Upravte nastaveni pro qymin @ Gvmax POMoci specifickych
rozsahu regulace regulatoru.

Dodateéné informace:

= Uzite€ny rozsah regulace 4 % az 100 % Qynom (Viz
nastavovaci nalepka)
m & 35 ,Vlastnosti“na strané 15

9.1.4 Odchylka mezi signalem pozadované
hodnoty a skuteéné hodnoty

V regulovaném stavu se Casto oCekava stejné napéti
signalu na vstupu pozadované hodnoty a vystupu sku-
te¢né hodnoty regulaéniho prvku. To v8ak plati pouze v
pfipadé, kdy q,mi, je hastavena na 0 m*h a q,max j€
nastavena na q,,.m, protoze stejné vrcholy charakteri-
stické kFivky jsou pouzity pro vstup pozadované hodnoty
a vystup skute¢né hodnoty.

Dale Ize v regulovaném stavu kvuli pfipustné toleranci
fizeni vZdy oCekavat drobné odchylky mezi napétimi
signalu poZzadované hodnoty a skute¢né hodnoty.
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Pokud nastaveni q,min @ Qumax ©Mezuje uziteény rozsah
regulace, méni se tim profil charakteristiky signalu
pozadované hodnoty. ProtoZe napéti signélu skutecné
hodnoty je vzdy pfifazovano profilu charakteristiky qynoms
dochazi k omezeni uzite€ného rozsahu regulace u
odlisného charakteristického profilu napéti signalu pro
pozadovanou a skute¢nou hodnotu.

V tomto pfipadé neni mozné pfimé odvozeni v dusledku
rlznych napéti signalu na vstupu pozadované hodnoty
nebo vystupu poZadované hodnoty bez (pfeklopeni)
vypoctu.

9.2 Reseni systémovych problému

V pfipadé poruch regulatoru VAV doporucujeme k
feSeni systémovych problémud pouzit nas vyvojovy dia-
gram, & A ,Reseni systémovych problému“

na strané 48 .

9.3 Dalsi moznosti diagnostiky

9.3.1 Pouzijte voltmetry ke kontrole poza-
dovanych hodnot a zpétnovazebnich
signalu.

V analogovém rezimu Ize pouzit voltmetr k elektrickému

zmeéfeni signalu poZzadované hodnoty Y (svorka Y k

zemi) a signdlu skute¢né hodnoty U (svorka U k zemi).

Pomoci nasledujicich vzorcu Ize vypocitat a tim zkon-

trolovat souvisejici poZadované a skute¢né hodnoty

prutoku vzduchu:

Napét'ovy signal 0—10 V
Y
Qusoll =1 oV x (qvmax_ qvmin) + Qvmin

U
Quist =10—V X Qunenn

Napét'ovy signal 2—-10 V

Y-2
qVSOF(']OTZV)X (q vmax qvmin)+qvmin

Uu-2
Quist =(10V——2V) X Qynenn

Poznamka: V zavislosti na vybraném nastaveni hodnot
Qvmin— / Qumax S€ MUZe napéti signalu poZzadované hod-
noty a napéti skutec¢né hodnoty liSit i ve spravné regulo-
vaném stavu, & 9.1.4 ,Odchylka mezi signalem poZa-
dované hodnoty a skutecné hodnoty“ na strané 38 .

Reseni problémi

9.3.2 Priklady vypocéta

Priklad 1:

Vypocet pritokd vzduchu pomoci napéti signalu
pozadované a skute¢né hodnoty

Nominalni pratok vzduchu regula- - 1828 m¥h
torem Qynom
Nastavena qymin - 600 m*h
Nastavena qymax - 1000 m¥h
Nastaveni charakteristiky - 0-10V
Napéti (Y) - 8,24V
Napéti (U) - 54V
Y

Qusoll =1 oV x (qvmax_ qvmin) * Qumin

Vypocet:

Quset = (8,24 V /10 V) x (1 000 m*/h — 600 m?h) +
600 m3h

Queet = 929,6 m¥h

qvist =10LV 2 qvnenn

Qvist = 5,4 V /10 V x 1 828 m*h

Qvist = 987,12 m3h

Odchylka = 987,12 m3h — 929,6 m3h
Odchylka = 57,52 m®h

1 quoll

a qvist
Ag, = 1-(929,6 m3h /987,12 m3h) x 100
AQ, =6 %

AqG, = x100%

Regulagni prvek Compact XMO + XSO0 pro regulator VAV typu TVE
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Priklad 2:

Vypocet napéti pozadované hodnoty (Y) pro poza-

dovany pratok vzduchu

Nominalni pratok vzduchu regula-
torem Qynom

Nastavena q,min
Nastavena qymax
Nastaveni charakteristiky

Pozadovany prutok vzduchu qget

— quoll B qvmin

(qvma{(a\c}vmin)

Vypocet:

2293 m*h

500 m*h
2000 m3¥h
0-10V

1 500 m*h

Y =1 500 m3h — 500 m®h / (2 000 m3h — 500 m®h /

10 V)
Y =6,66V

Priklad 3:

Vypocet napéti pozadované hodnoty (Y) pro poza-

dovany pratok vzduchu

Nominalni prdtok vzduchu regula-
torem qynom

Nastavena qymin
Nastavena qymax
Nastaveni charakteristiky

Pozadovany prutok vzduchu qget

Y= Qusoll — Gvmin + 2V

(10V - 2V)

Vypocet:

1513 m*h

250 m*/h
800 m3h
2-10V

650 m*h

Y =650 m*h — 250 m3h / (800 m?*h — 250 m3h /

(10V=2V))+2V
Y=781V

T R°Z®TECHNIK
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10 Nahradni dily

10.1 Objednavka nahradnich regula¢-
nich prvku

PFi objednavani nahradnich dilG jsou vyzadovany typ
jednotky, jmenovita velikost / rozméry a provozni rezim,
rozsahy napéti signalu, provozni hodnoty (qymin, Gvmax) @
jmenovity pritok vzduchu. Identifikaci stavu dodavky
regulatoru VAV usnadni dal$i udaje, jako je napf. objed-
naci &islo.

Nastavovaci nalepka na regulatoru VAV uvadi vse-
chny informace vyZadované pri objednavani nahrad-
nich dilt pro regulaéni prvek, které muzete pri objed-
navani nahradnich dilt zaslat napriklad jako
fotografii.

10.2 Montaz nahradnich regulac¢nich
prvku

"A00000063230]

o
TROX recHtC
p—"

Loug

@ FLow @ DUO
SHT g imin @ MODE
P g ymae @ ADR

* POWER
C€ FUNKTION
jid STATUS

Obr. 30: Regulacni prvek zapojte na zakladni jednotku

! OZNAMENI!

Dodrzte spravnou montaz!

1. » Srovnejte spravné vSechny znacky.
2. » Regulator pfipevnéte bez pouziti sily

3. » Zapojte regulator — hotovo!

Nahradni dily

Regulaéni prvek Compact XMO « XS0 pro regulator VAV typu TVE
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11 Likvidace

Regulator VAV s regulaénim prvkem predejte po
kone¢ném vyfazeni z provozu k likvidaci opravnéné
spolecnosti. Zafizeni obsahuje elektrické a elektronické
soucésti a nesmi se likvidovat jako domovni odpad. Pfi
likvidaci se musi dodrzet platné mistni pfedpisy.

42 Regulaéni prvek Compact XMO « XS0 pro regulator VAV typu TVE



TROZ®TECHNIK

12 Technicka data

VSeobecné provozni podminky regulaénich prvka

Okolni teplota
Okolni vihkost

TROYZ TECHNIK 00000069230

Obr. 31: XMO/XS0

Regulator Compact XMO0
TROVM-024T-05I-DD15-MB

Napajeci napéti
(AC napéti)

Napajeci napéti
(DC napéti)
Pfipojovaci vykon
(AC napéti)

Pfipojovaci vykon
(DC napéti)

Spotieba energie (pfi chodu / pfi
necinnosti)

Pfevodnik

Doba chodu pro 90°

Vstup signalu poZadované hodnoty
(analogovy volitelny)

Vystup signalu skutec¢né hodnoty
TFida ochrany

Kryti

Soulad s predpisy ES

Pfipojeni ke sbérnici

Pocet uzll

Nastavitelné parametry komunikace

Rozhrani pozadované/skute¢né hod-
noty (Modbus)

Ukoncéeni kabelu

Dynamicky (XMO)

Technicka data

10-50 °C
5-90 % rel.

Regulator Compact XS0
TROVM-024T-051-DS10-MB

24V AC %20 %, 50/60 Hz

24V DC 20 %

Jmenovita Sitka 100-200: max. 4 VA
Jmenovita Sitka 250—-400: max. 7 VA

Jmenovita Sitka 100-200: max. 2,5 W

Jmenovita Sitka 250-400: max. 4 W
1TW

Staticky (XS0)
Priblizné 100 s
0-10V DC, Ra >100 kQ
nebo 2-10 V DC Ra >50 kQ

0-10 V DC nebo 2-10 V DC, max. 5 mA

[l (ochrana pro velmi nizké napéti)
IP 42 (s nasazenym krytem svorek)
EMC podle 2014/30/EU
Modbus RTU, RS485
128
1200-115 200 Bd
Spoustéci bit: 1
Datové bity: 8 stop bity: 1 nebo 2
Parita: zadna, suda, licha

Pfes seznam registru Modbus

Externé vyZadovano

Regulaéni prvek Compact XMO « XSO0 pro regulator VAV typu TVE
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13 Prohlaseni o shodé

Timto prohlasujeme, Ze regulacni prvek je v souladu s
ustanovenimi nasledujicich smérnic ES:

= Smérnice 2014/30/EU
= Smérnice 2014/35/EU
= Smérnice 2011/65/EU

Jednotliva osvédceni CE najdete na www.trox.de .

T ROZ®TECHNIK
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Reseni systémovych problém

A Reseni systémovych problémt

L Troubleshooting VAV terminal units with Compact controlle
Zacatek reseni problému

®
TECHNIK

r XMO and XS0

S

Je napajeci napéti ve
specifikované toleranci ?

ne

) 4

Zkontrolujte zapojeni, transformator

Zapiste si kod ASCII na displeji
(viz. Kapitola 6.4)

Y

Status 04.03.2021 J

ne

Zkontroluijte jestli regulator
neni mechanicky zablokovan,
opravte pokud je to nutné.

Je aktivni nucena regulace,
deaktivujte ji.

Pockejte na synchronizaci.

P¥ili§ velky tlak na senzoru.
Snizte systémovy tlak.

Spust'te zkuSebni provoz (spust'te test) dle DIAG
menu 4
List klapky nejprve prejede do polohy OTEVRENO

EC

a potom do regulaéni pozice.
(Trva to nékolik minut, sledujte proces).
Na displeji se zobrazuje IS| béhem celého procesu.

Dosahla klapvka nejdfive
pozici OTEVRENO?

. 4

N

- Zkontrolujte, zda je regulator spravné a pevné nasazen
na zékladnim télese.
- Demontuijte regulator ze zakladniho télesa, viz. obr. 29
ano

Zkontrolujte tlak v systému
Je dosazena minimalni tlakova diference ?
Otevieno N

leni nékde uzavfené potrubi, napf. zaviena pozarni

Mechanické prezkouseni

—

e \ ne
Dosahuje klapka potfebnou — )
regulacni polohu?

Pozice klapky ?

14

klapka ?
- Nejsou zanesené méfici otvory na klapce, zaspinéna klapka ?
- Zkontrolujte zda opravdu pfichazi fidici signal s
pozadovanou hodnotou (BUS/ analog)
ano Zavfeno
Zkontrolujte qvmin
Zkontrolujte nastaveni qumin @ jeho fidici hodnotu.
pripadné korigujte.
Y
T~
/

ne
Aktudlni hodnota sho$

pozadovanou hodnotou ?

- Tolerance regulatoru vs. tolerance méfeni

v

- Zkontrolujte regula¢ni rozsahy

\ 4
Volejte servisniho
- Zkontrolujte zapojeni a prokabelovani technika TROX
- Zkontrolujte smér proudéni (pouze u XSO)
- Zkontrolujte znecisténi
ano
Regulator OK
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